5 тапсырмаға арналған типтік есептер

1 Мысал. Үш фазалы синхронды қозғалтқыш келесі номиналды мөлшерлермен сипатталады Рном = 320 Вт; айналым жиілігі nном = 1500 мин–1 ; ПӘК ном = 0,93; қуат коэффициенті cosном = 0,9 (0, қөдырудан асқан режімі). Статор орамасы жұлдызшамен қосылған. Электр қозғалтқыш Uл = 3000В сызықтық кернеулі, жиілігі f = 50 Гц желіге қосылған жәнеде компрессор білігімен қатты қосылып номиналды қуатқа тең қуатты өрістетеді. Қодыру өрісімен индукциаланған ЭҚК Е0 статор орамасының фазалық кернеуінен 40 % пайызға көп. 

Тапсырма:
1. Ротордың полюстер жүп санын және статор фазасының номиналды тоғын анықтаңыз.
2.  Статор орамасының активті кедергісін елемей, берілген жұмыс істеу режіміне синхронды қозғалтқыштың векторлы диаграммасын салыңыз.
3. Диаграмма бойынша UФ кернеінің және ЭҚК Е0 векторлардың аралығындағы  бұрышын, статор орамасындағы түскен кернеуін және синхронды реактивті кедергіні анықтаңыздар. 
Шешімі:

1. Синхронды қозғалтқыштың роторының айналым жиілігі статордың магнит өрісінің айналым жиілігіне тең, статордың  магнит өрісінің айналым жиілігі n = 60 f / р тұрақты болып біліктің жүктемесіне қарамай өзгермейді. Мұнан ротордың полюстерінің жүб саны 

.
Қозғалтқыштың желіден тұтынатын қуаты

Р1 = Рном /  = ,
Статор фазасының номиналды тоғы

[bookmark: _GoBack]Iном = Iя = .

2. Статордың фазалық кернеуі


Статор орамасының фазасында индуциаланған ЭҚК-мен беріліміз,
Е0 = 1,4  Uф = 1,4  1732 = 2424,87 В.
Векторлық диаграмманы салу үшін масштабпен берілеміз
mU = 300 В/см , mI = 20 А/см .

Фазалық кернеу  векторын сызамыз ( 12 сурет). 
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12 Сурет  – Синхронды қозғалтқыштың векторлы диаграммасы





ном = 2550 бұрышына  статор орамасындағы ток векторы   векторынан озады. Онан арғы құрұ статор фазасының кернеунің теңдеуі бойынша жұргізіледі:  вектордың аяғынан 90 бұрышымен  векторына ab сызығын жүргіземіз, сонан соң О нүктесынен циркульмен  Е0 ұзындығымен ab сызығымен қиылысқанша кесінді саламыз. Бұл түскен кернеу векторын болады. 

xIном = 1110 В ,     сонан соң 


 және  векторлардың аралығындағы бұрыш    = 24 ізделіп отырған бұрыш боп табылады .

2 Мысал. Синхронды қозғалтқыш орнатқаннан кейін өндірістік кәсіпорынның қуат коэффициентің анықтаңыз, қоздырғыштың параметрлары 1 мысалда берілген. Қоздырғыш орнату алдында кәсіпорынның электр қабылдауштарының қосында активты қуаты Рк = 700 кВт, қуат коэффициенті cos к = 0,75.
Шешімі:
Синхронды қозғалтқыш, өндірістік кәсінорында орнатылған, коректенуші желіге активті-сыйымдылы жүктеме боп келеді (оздырған токта).
Синхронды қозғалтқышпен дағдыланатын реактивты қуаты,
Qном = Рном  tgном = 320 (–0,484) = –155 кВар,
мұнда                                   ном = tg – 2550 = –0,484 .
Кәсіпорынның электр қабылдауштарының қосында реактивты қуаты
Qк = Рк  tgпр = 700 0,822 = 617,34 кВар,
мұнда				tgпр = tg 4125 = 0,822 .
Синхронды қозғалтқыш орнатқаннан кейінгі бәрлық жүктеменің қосынды қуаты
Р = Рк + Рном = 700 + 320 + 1020 кВт ;
Q = Qк + Qном = 617,34 – 155 = 462,34 кВар .
Өндірістік кәсінорынның қуат коэффициенті
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